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AVTOMATSKA CENTRIRNA NAPRAVA US-520

POGLAVJE 1: VARNOSTNA NAVODILA

1.0. SPLOSNA VARNOSTNA OPOZORILA
OSVETLITEV IN DRUGE ZAHTEVE GLEDE NAMESTITVE

Delovni prostor, kjer nameravate uporabljati to napravo, mora biti ustrezno osvetljen.
Prosimo, zagotovite osvetlitev prostora v vrednosti vsaj 200 LUX, da preprecite morebitna
tveganja.

Te naprave ne uporabljajte zunaj. Pri namestitvi te naprave izven notranjih prostorov namrec
obstajajo nevarnosti, povezane z vetrom, vlago, deZjem, nevihtami in podobno.

Napravo morate namestiti na ravna tla, brez morebitnih nagibov. Prosimo, da pred uporabo
naprave preverite, da je postavljena na ustrezni ravnini in preverite njeno izravnanost.

RAZSTAVLJANJE IN ODSTRANJEVANJE NAPRAVE

NEVARNOST ZA OKOLJE
To napravo smejo razstaviti in odstraniti samo za to pooblas¢ene osebe.

RAZSTAVLJANJE NAPRAVE
Da razstavite to napravo, upostevajte spodnja opozorila:

PRI RAZSTAVLIANJU TE NAPRAVE SE LAHKO POJAVIJO NASLEDNIJE

NEVARNOSTI: NEVARNOST ELEKTRICNEGA UDARA, NEVARNOST VISOKEGA
PRITISKA IN NEVARNOST TELESNIH POSKODB.

NEVARNOST ELEKTRICNEGA UDARA

Kadar opravljate popravila ali razstavljate napravo, morate pred tem izkljuciti napravo iz vseh
virov elektricne energije ter zagotoviti, da se naprava ne more nenacrtovano zagnati.
Ponovno preverite, da naprava ni prikljuéena na elektricni tok. Nato morate paziti, da pri
razstavljanju elektricne napeljave naprave poskrbite za ustrezno zascito pred morebitnim
elektri¢cnim udarom ter da pokrijete oziroma ustrezno izolirate vse morebitne dele, kjer bi
lahko prislo do nevarnosti elektricnega udara. V primeru, da tega ne storite, so posledice
lahko resne telesne poskodbe ali celo smrt.

NEVARNOST VISOKEGA PRITISKA

Kadar popravljate ali razstavljate to napravo, morate zapreti in izprazniti vse povezovalne
cevi, dokler ni pritisk v ceveh enak, kot je okoliski zra¢ni pritisk. V primeru, da tega ne storite,
se lahko pri delu poSkodujete.

NEVARNOST TELESNIH POSKODB
Zascitite napravo in sebe pred zdrsom. Ko je naprava pripravljena za prevoz ali prestavljanje,
je pomembno, da upostevate navodila za prevoz naprave.

LINCOS®SLOVENIJA



AVTOMATSKA CENTRIRNA NAPRAVA US-520
ODSTRANJEVANJE NAPRAVE

Napravo mora odstraniti za to pooblas¢eno podjetje, ki je ustrezno usposobljeno za
odstranjevanje naprave in njenih posameznih delov. Tehni¢ni oddelek pooblas¢enega
prevzemnika mora poskrbeti za naslednje:
e Daso deli naprave lo¢eni glede na vrsto materiala.
e Da so tekocine, potrebne za delovanje naprave, loCene in razvri¢ene glede na svoje
lastnosti.

NEVARNOST OKOLJSKEGA ONESNAZENJA

Vse dele naprave in tekocine, ki so potrebne za njeno delovanje (kot so razli¢na olja, hladilne
tekocine in mesanica vode in glikola), je treba pred odstranitvijo hraniti loCeno glede na
material in lastnosti v skladu z drZzavno zakonodajo in zakoni o varstvu okolja.

IZJAVA O SKLADNOSTI

ES IZJAVA O SKLADNOSTI NAPRAVE

Ta naprava, ki jo spremlja pricujoca izjava o skladnosti, je skladna z naslednjimi direktivami
skupnosti EU:

2006/42/ES Direktiva o strojih

2014/30/EU Direktiva o harmonizaciji zakonodaj drZav clanic v zvezi z elektromagnetno
zdruZljivostjo.

IZJAVA O RAVNI HRUPA

Raven hrupa na viru: Lwa <85 dB

Merilna negotovost K=4 dB

Ta meritev je bila izvedena v skladu s standardom EN I1SO 3746:2010.

Pogoji, upostevani pri meritvi so bili naslednji: normalno delovanje motorja pri obicajni
obremenitvi.

Gornja vrednost oznacuje raven hrupa na viru naprave in ne zagotavlja nujno zadosti nizkih
ravni hrupa za varno delo. Ceprav obstaja vzro¢na zveza med hrupom na viru in ravnijo
izpostavitve, te vrednosti ni mogoce uporabiti za odloCitev o tem ali so potrebni dodatni
ukrepi za zas¢ito pred hrupom. Drugi dejavniki, ki pripomorejo k ravni izpostavljenosti hrupa
delavceyv, vkljucujejo tudi lastnosti delavnice ter druge vire hrupa in podobno, kot je Stevilo
drugih naprav v prostoru ter drugih procesov, ki se izvajajo v delavnici. Prav tako imejte v
mislih, da je dovoljena obremenjenost s hrupom na delovnem mestu odvisna od zakonodaje
drzave, v kateri se nahajate. Te informacije naj torej pomagajo uporabniku naprave, da bolje
presodi tveganja in izpostavljenost hrupu pri uporabi te naprave.

1.1. VARNOSTNA NAVODILA

e To napravo smejo uporabljati samo za to pooblascene in ustrezno usposobljene
osebe. Napacna uporaba te naprave bo vodila k napacnim rezultatom meritev.

e Kalibracija naprave mora biti opravljena natanc¢no po navodilih, zapisanih v tem
priro€niku. Nepravilna kalibracija ima za posledico nepravilno delovanje naprave.

e Pri ureditvi delovnega prostora upostevajte navodila, zapisana v tem prirocniku.

e Znacilnosti elektricnega omreiZja in vira stisnjenega zraka morajo ustrezati zahtevam,
ki so zapisane v tem priro¢niku.
Omogociti morate pravilno delovanje s¢itnika za kolo.
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AVTOMATSKA CENTRIRNA NAPRAVA US-520

e Strogo prepovedano je kakrsnokoli neupostevanje navodil v zvezi s prevozom
naprave in navodili za uporabo te naprave. Proizvajalec ne prevzema odgovornosti za
kakrSnokoli Skodo ali posSkodbe, ki bi bile posledica neupostevanja navodil.

e Ce boste presegli merilni doseg naprave, boste lahko povzro¢ili $kodo, meritve pa ne
bodo pravilne.

e Ce se upravljavec naprave ne bo drzal navodil, zapisanih v tem priroéniku ali bo
odstranil varnostne naprave ali kako drugace poskodoval napravo, proizvajalec ne bo
prevzel odgovornosti za morebitne posledice.

1.2. VARNOSTNA OPOZORILA IN ZNAKI

Ta znak oznacuje elektricne povezave, elektri¢no stikalo in druge dele
naprave, kjer je prisoten elektri¢ni Sok. Oznacuje nevarnost elektricnega
udara. Prosimo, izkljucite napravo iz elektricnega omrezja, preden odprete
elektricno omarico. Kadar je naprava ugasnjena, ima Se vedno tok v glavnem
stikalu, zato jo je treba izkljuciti iz omreZzja ali izkljuciti del omreZja, na
katerega je priklju¢ena.

Prepovedano se je dotikati glavne osi, kadar se le-ta premika.

Ta znak oznaduje nevarnost poskodb roke, kadar namescate ali zatesnite
jekleni obro¢ naprave.

Znak oznacuje, da naprava ne bo delovala, oziroma se bo ustavila, ko boste
odprli zas¢ito za kolo.

Ta znak oznacuje ozemljitev.

Bodite pozorni na lasersko svetlobo. Prosimo, ne glejte neposredno v laserski
zarek, da preprecite morebitne poskodbe oci.

Prosimo, stopajte previdno, da preprecite morebitne poskodbe.

Znak oznacuje uporabo nozne stopalke za odstranjevanje kolesa z naprave, ko
je Scitnik za kolo odprt. Pri tem obstaja nevarnost poskodb in padca. Ne
vstavljajte rok v napravo za namescanje kolesa in se ne dotikajte vrtecega se
kolesa.

Ko je s¢itnik kolesa zaprt, uporabite stopalko, da prekinete meritev in zavrete
premikanje kolesa.
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POGLAVJE 2: TEHNICNE SPECIFIKACIJE

2.1. DELI NAPRAVE

S¢itnik za kolo
Nosilec ultrazvocnega merilnika Sirine (B)

Ultrazvocni senzor

Kontrolna plosca

Pladenj za utezZi in pokrov ABS
Omarica

Glavno stikalo

Podmazovalec in separator olja in vode
Okvir nastavka st. 2

Palica nastavka

Okvir nastavka st. 3

Okvir nastavka st. 4

Samodejni merilnik

Glavna os za uravnotezZenje
Oprijemna povrsina nastavka
Stopalka

Stikalo za stanje pripravljenosti
Okvir nastavka st. 1

Jekleni obro¢

Matica za hitro menjavo/Adaptor
Zascitni del scitnika za kolo
Oznacevalec z laserjem

Pomozna osvetlitev

LINCOS®SLOVENIJA
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Prikazovalnik notranje/zunanje
neuravnotezenosti

Merska enota: mm/inci

Gumb OPT v dinami¢nem ali staticnem
nacinu uravnotezenja/indikatorska
lucka; v nastavitvah, kalibraciji ali vnosu
podatkov je to tudi gumb NAZAJ ali
SHRANI

V nacinu EALU (SPL) OPY / indikatorska
lucka. V nastavitvah, kalibraciji je to
gumb za obracanje strani.

Indikatorska lucka poloZaja utezi
notranje/zunanje neuravnotezenosti
Indikatorska lucka/stati¢ni nacin
Indikatorska lucka/EALU nacin
Indikatorska lucka/kalibracija

Gumb za preveritev minimalne
neuravnotezenosti / indikatorska lucka
Gumb STOP, IZHOD

V nacinu litih platiSc¢ ter lepljenja utezi,
indikatorska lucka poloZaja utezi.
Samodejni merilnik in pripomocek za
lepljenje utezi, indikatorska lucka
poloZaja utezi

V ALU nacinu, gumb za lepljenje utezi
na poloZaju ure 12 ali ure 6

Prizig prikazovalnika in prikazovalnik
to€ne vrednosti.

LINCOS©
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Merska enota: gram/oz

Gumb za izbiro merske enote

V nacinu uravnoteZenja je to gumb za
roc¢ni vnos vrednosti /shift; v
nastavitvah in kalibraciji je gumb
namenjen urejanju podatkov.

V nastavitvah, kalibraciji in vnosu
parametrov, pritisnite ta gumb in
obrnite kolo, da vhesete meritev.
Dinamicni nacin uravnotezenja /
indikatorska lucka

ALU nacin/ indikatorska lucka
Nastavitve / indikatorska lu¢ka
Uravnotezenje motornih koles / lucka
Gumb za zagon — START gumb

Indikator poloZaja pripenjanja utezi
zunanje/notranje neuravnotezenosti
Indikatorska lucka a,b,d poloZaja

Samodejni merilnik in pripomocek za
lepljenje utezi, indikatorska lucka
poloZaja utezi

Prizgi in ugasni luc kolesa

V nacinu motornih koles, ponastavi
pripomocke.
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2.3. GLAVNE FUNKCIJE NAPRAVE

Tabela 3.: Glavne funkcije vseh treh modelov naprave

Standardno dinamic¢no uravnotezZenje
Stati¢ni nacin uravnotezenja 1,2 in 3
Nacin uravnotezenja ALU1-ALU7
Nacin uravnoteZenja EALU1-EALU2

Funkcija OPT v dinami¢nem in staticnem nacinu
uravnotezenja

Nacin SPL in EALU

Obicajno dinami¢no uravnoteZenje koles motorjev

<L < < < <

Stati¢ni nacin uravnotezenja koles motorjev

Funkcija resetiranja pripomocka za kolesa motorjev
Funkcija spremembe merske enote

Avtomatski merilnik (a-d) in funkcija osvetlitve
Ultrazvocni avtomatski merilnik (b)

Samodejni merilnik s funkcijo pomodi pri lepljenju utezi
Funkcija lepljenja/c¢iscenja utezi

Indikator polozaja ure 12 z laserjem

< L L < < < < < < < <

Indikator poloZaja ure 6 z laserjem

Samodejno iskanje in zaklepanje polozaja

<

Samokalibracija
S¢itnik

Samodejni pregled naprave in diagnostika problema
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AVTOMATSKA CENTRIRNA NAPRAVA US-520

2.4. GLAVNE TEHNICNE SPECIFIKACIJE

Tabela 4: glavne tehni¢ne specifikacije in najvecja kapaciteta merjenja

I Omrezna napetost (enofazni tok)

Razred zascite

|Razredzastite |

| Najvegja hitrost vrtenja 160 f/minuto
| Cas enega cikla umerjanja

| Dolzina (a)

I%I*\li

el
[ =
(V]
T Najvecji premer kolesa
£

[Naivetia teza kolesa —
Natan¢nost uravnoteZenja _

| Natanénost pozicioniranja _

Natancnost samodejnega merilnika

Neto teza naprave ‘ ‘

| Povprecna raven hrupa |

I Pogoji delovnega prostora

Kapaciteta
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AVTOMATSKA CENTRIRNA NAPRAVA US-520

POGLAVIJE 3: PREVOZ IN SKLADISCENJE

Napravo je potrebno prevazati in skladis¢iti v originalni
embalazi. Skladis¢iti in postavljati jo je mogoce le v skladu z
navodili, ki so zapisana na embalazi.

Napravo prevaZzajte z vili€arjem, tako kot je to prikazano na Sliki

3.

B S

Slika 3: Embalaza in prevazanje
naprave

POGLAVJE 4: NAMESTITEV

4.1.

ODSTRANITE EMBALAZO

Najprej preverite paket. Ce so na njem vidne poskodbe ali pa ste v dvomih glede
vsebine paketa, nemudoma prenehajte s postopkom odstranjevanja embalaze in
stopite v stik z dobaviteljem in zastopnikom vasega prevoznika.

Odprite zunanjo Skatlo embalaZe in jo odstranite. Pri tem preverite, da so v Skatli
prisotni vsi deli naprave in vsi pripomocki, tako kot je to zapisano na dobavnici in
seznamu delov. Preverite, da je kvaliteta naprave in pripomockov ustrezna ter da na
nobenem delu niso vidni znaki morebitnih poskodb.

Odstranite jermene, ki so uporabljeni za pritrditev naprave na dno Skatle. Postavite
napravo na ravno in stabilno mesto.

Ce imate kakr$nakoli vpraanja ali dvome, naprave ne priénite uporabljati, temve¢
nemudoma stopite v stik z vasim dobaviteljem.

ZAHTEVE PROSTORA ZA NAMESTITEV

Prostor za namestitev mora ustrezati zahtevam, zapisanim v poglavju 2.4. Tla morajo
biti ravna, trdna in brez morebitnih vibracij.

Vti¢nice morajo ustrezati omreznim zahtevam, zapisanim v poglavju 2.4.

Prostor za namestitev naprave mora ustrezati temu, kar je prikazano na spodnji sliki
4, da zagotovite nemoteno delovanje vseh delov naprave.

Naprave ne izpostavljajte son¢ni svetlobi in deZju. Ce jo uporabljate zunaj, morate
zgraditi primerno zatocisée za zascito naprave.
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Slika 4: Zahteve prostora za namestitev.

4.3. NAVODILA ZA SESTAVLJANJE NAPRAVE
4.3.1. SESTAVLJANJE NAVOJNEGA DELA GLAVNE OSI

Vzemite glavni vijak (Slika 5) ali avtomatski navojni del (Slika 6) ter sestavite glavno
os, kot to prikazujejo slike.

4.3.2. SESTAVLJANJE SCITNIKA
ZA KOLO

Nosilec za S¢itnik za kolo sestavite tako, kot je
to prikazano na sliki 7. Najprej povezite vti€ za
8Citnik (pri napravah modela US-520 povezite
tudi ultrazvoéni merilnik B), nato pa pritrdite
nosilec na ustrezno mesto.

Slika 7: S¢itnik za kolo

NASTAVKOV

Nosilce pomoznih nastavkov sestavite tako, kot je to prikazano na
Sliki 8.

Slika 8.: Namestitev nosilcev pomoznih nastavkov
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4.4. POVEZAVA NA ELEKTRICNO OMREZJE IN
STISNJENI ZRAK

4.4.1. POVEZAVA NAPRAVE NA ELEKTRICNO OMREZJE

Napravo povezite na elektricno omrezje, kot to prikazuje Slika
9. Vti¢ kabla prikljucite v vti¢nico, povezano z elektri¢énim
omrezjem.

OPOMBA: Vti¢nica mora ustrezati lokalnim standardom in /
zakonodaji, prav tako pa mora ustrezati zahtevam za
elektricno omreZje, ki so navedene v poglavju 2.4. tega g
priro¢nika.

Slika 9: Povezava na omreije

4.4.2. POVEZAVA NA VIR STISNJENEGA
ZRAKA

Napravo poveZite na vir stisnjenega zraka, kot to prikazuje
Slika 10. Omrezje stisnjenega zraka mora ustrezati
zahtevam, ki so navedene v poglavju 2.4. tega priroc¢nika.
Prilagodite zrak v skladu z navodili za uporabo Zracnih
sistemov FRL.

Slika 10

POGLAVJE 5: PRICETEK UPORABE
5.1. PREGLED PRED PRVIM ZAGONOM

PriZgite napravo — ob prvem zagonu bo sistem opravil samodejni pregled, kot je to prikazano
na Sliki 11. Po opravljenem pregledu bo naprava pripravljena za uporabo v prednastavljenem
nacinu uravnotezenja, torej v dinamicnem nacinu uravnotezenja.

Slika 11: Samodejni pregled naprave
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5.2. NAMESCAN]JE IN SNEMANJE KOLESA
5.2.1. NAMESCANJE IN SNEMANJE KOLESA

Kolo je mogoce namestiti na dva nacina. Najpre] izberite ustrezen konus, ki se prilega
velikosti odprtine na platis¢u, tako da zagotovite, da velikost osrednje odprtine ustreza
velikosti osi naprave. Nato namestite kolo na napravo, kot je to prikazano na Sliki 12 in nato
namestite Se hitrozatezno matico.

Kolo odstranite tako, da odvijete zatezno matico in odstranite kolo in konus.

Namescanje kolesa (s prednje strani) Namescanje kolesa (z zadnje strani)
Slika 12: Namescanje kolesa (dva nacina namescanja)

5.2.2. NAMESCANJE POSEBNIH KOLES

5.2.2.1. NAMESCANJE KOLES, KATERIH SIRINA JE VECJA OD NAZIVNE SIRINE
Za namescanje koles, katerih Sirina je vecja od primerne Sirine
za namestitev na napravo, potrebujete poseben pripomocek
XSTD-2X, ki je dobavljiv po narocilu, in je sestavljen iz
podaljSka nastavka glavne osi.

Pripomocek namestite tako, kot je to prikazano na Sliki 14,
nato pa namestite kolo. Ta pripomocek vam omogoca
uravnotezZenje koles, katerih Sirina je vecja od priporocene.

Slika 14: Sirsa kolesa

5.2.2.2. NAMESCANJE KOLES BREZ OSREDN]JE ODPRTINE
Za namescanje koles, ki nimajo osrednje odprtine v
platis¢u, boste potrebovali poseben pripomocéek XSTD-61,
ki je dobavljiv po narocilu. Namestite ga tako, kot to
prikazuje Slika 15.

Slika 15: Kolo brez osrednje odprtine

5.3. UPRAVLJANJE NAPRAVE

Na spodniji sliki so prikazani vsi nacini uravnotezenja, ki omogocajo uravnotezenje koles v
skladu z razli¢nimi kolesi in Zeljami uporabnika. Razen stati¢nega nacina uravnoteZenja so vsi
drugi dinamic¢ni nacini uravnoteZenja. V nacinih uravnoteZenja za kolesa vozil (in ne za
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motorna kolesa), priporoamo uporabo EALU nacina, saj je hitrejSe, bolj priro¢no in
natan¢no. Je dober nadomestek za standardni nacin uravnotezenja ALU.

5.3.3 OPT function
5.3.1 standard dynamic mode }

STA1 mode 5.3.3 OPT function

/ STA 2 mode 5.3.3 OPT function

5.3.2 static mode
\ STA3 mode 5.3.3 OPT function

ALU1mode

ALU2mode

ALU3mode

ALU4mode

5.3.4 ALU mode

[ 5 balance mode
ALUSmode

ALU6mode

ALU7mode

EALUTmode

5.3.5 EALU mode ]—< EALU2mode 5.3.6 SPL function

5.3.6 SPL function

5.3.7.1 motorcycle accessories rare weight removing
operation

5.3.7.2 motorcycle dynamic mode

5.3.7 motorcycle balance )

\ 5.3.7.3 motorcycle static mode
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5.3.1. STANDARDNI DINAMICNI NACIN URAVNOTEZENJA

Prednastavljeni nacin uravnotezenja ob zagonu naprave je standardni dinamic¢ni nacin
uravnotezenja (Slika 17). V drugih nacinih uravnoteZenja izberete dinamicni nacin
uravnotezenja tako, da pritisnete gumb DYN .

Dinamicni nacin uravnotezenja je vektorski nac¢in uravnotezenja, zato se za kolesa, ki so
manjsa od 2,5 incev priporoca stati¢ni nacin uravnotezenja.

5.3.1.1. POSTOPEK MERJENJA
Za opis postopka merjenja si oglejte spodnjo tabelo.
Slika 18: Postopek merjenja za obicajni dinamicni nacin uravnoteZenja.

US-520
5 INNER OUTER b 5 INNER DUT-ER bal
) N PR o tl‘i .ch 'H':"I‘lo
[e) o}
()
1
. a
Vzemite merilnik in ga pritrdite na rob platiS¢a. Pocakajte 1 sekundo. Rezultati merjenja
a=105mm, d=5,5 incev.
(] INNER
0
O
. CuE
=i .
@,
@ %%:?<§ﬁ
[E3 e L !
s[Doooanls
Vrnite merilnik in pocakajte na avtomatski rezultat meritve
e
d
2

Merjenje je koncano, rezultat je prikazan (notranja neuravnoteZzenost 30 g, zunanja 25g)

INNER

Eelagggeoods

Merjenje je koncano, rezultat je prikazan (notranja neuravnoteZenost 30 g, zunanja 25g)

5.3.1.2. POSTOPEK URAVNOTEZEN]JA

Odprite Séitnik za kolo, kot je to prikazano na sliki 19 in sledite
navodilom, zapisanim v spodnji tabeli, da nadaljujete z
uravnotezenjem. Model US-520 zahtevata rocno dolocitev tocke

uravnotezZenja.
Slika 19: S¢itnik za kolo
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Slika 20:Postopek uravnoteZenja

US-520
: INNER nm OUTER ?
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Obrnite kolo na poloZaj notranje neuravnotezenosti.
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Pritrdite utez na notranjem polozaju, ki ga kaze laser 30g. Notranja uravnotezenost je opravljena.
© INNER QUTER
3 S I0 e o |e
0 = ser | g} e
= o
1]
% s-lt TN T
4

Pritrdite utez 25g na zunanjem poloZaju ure 12. Zunanja uravnotezZenost je opravljena. Odstranite
kolo z naprave kot to pise v poglavju 5.2.1.
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5.3.2. STATICNI NACIN URAVNOTEZENJA
Pritisnite na gumb , da vkljucite stati¢ni nacin uravnotezenja STA1. S pritiskanjem na

gumb spreminjate nacin iz STA1-STA3. Postopek uravnoteZenja kolesa se izvaja s
stati¢no uravnoteZenostjo vrtece osi. Po tem, ko opravite obicajni postopek merjenja, ki se
opravi v dinami¢nem nacinu uravnoteZenja, lahko preskocite postopek merjenja v staticnem
nacinu, ki je opisan spodaj.

CICICS

[ B - N B v N I %
.%|5Ea\ = [- (-9 B5Ed] & [-2-)9 g5Ed] & [-3-I§

STA1 mode STA2 mode STA3 mode

uuuuu -

Slika 21: Stati¢ni nacin uravnotezenja

5.3.2.1. POSTOPEK MERJENJA V STATICNEM NACINU URAVNOTEZEN]JA
(V spodnjem opisu je privzet nacin STA1).

UsS-520

Efefalelalaeoocs

=

Vzemite merilnik in ga pritrdite na rob platiS¢a. Pocakajte 1 sekundo. Rezultati merjenja
a=105mm.

® INNER

ElelalglglgeoTos

I IT

[ O | OUTER

(@] INNER O
o) Omm '_ (@]
O olnch O

ogr ’-' D o
00z o)

I

0

Zaprite Scitnik , prinite z obracanjem kolesa in meritvijo. lzmerite zgolj premer kolesa, ni
potrebe po tem, da merite Sirino.
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Erelddggeo0os

Meritev je kon¢ana, rezultati so prikazani na zaslonu (35 g neuravnoteZenosti).

5.3.2.2. POSTOPEK URAVNOTEZENJA V STATICNEM NACINU

Odprite s¢itnik za kolo (Slika 19) in sledite opisu v spodnji tabeli (Slika 23), da opravite
postopek uravnoteZzenja. Pri modelu US-520 morate to¢ko neuravnotezZenja poiskati ro¢no.

US-520

Elelalgal

Obrnite kolo na polozaj neuravnotezenosti.

Pritrdite uteZz 35 g na notranji poloZaj, ki vam ga kaZe laser. S tem je postopek stati¢ne
uravnoteZenosti koncéan.

Slika 23: Postopek uravnoteZenja
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5.3.2.3. RAZLIKA MED NACINI STA1, STA2 in STA3

Razlika je v tem, da so poloZaji uravnotezenja drugacni. V nacinu STA1 se uteZ pripne na rob
platis¢a, medtem ko se v nacinu STA2 in STA3 utezZ prilepi na notranjo stran platisca.
Vrednosti neuravnoteZenja se spreminjajo s premerom platisca.

@ INNER OUTER o) ® INNER OUTER ® INNER
[ ] — omm p— o] [ ] — omm @ —
j '- olnch .'_ ’_ { j - olnch ]: '_ :' U
® =l oeer AL HO ® 0 e (22 ® [ r
00z o) 00z r

L] El o LI) s} @ (o] s} (o]
AT ] 3 O Fi N N
»[E0o00o0oje ° E »[f0oBooo]e »[f0oBooo]e

Slika 24: Razlika med nacini STA1, STA2 in STA3

5.3.3. FUNKCIJA OPT

Funkcijo OPT lahko uporabljate zgolj v obi¢ajnem dinami¢nem nacinu uravnotezZenja in v
staticnem nacinu. Namen funkcije OPT je, da izravna neuravnotezenost med kolesom in
jeklenim platis¢em, tako da je potreba po dodajanju utezi ¢im manjsa.

5.3.3.1. ZAGON FUNKCIJE OPT

@I
V standardnem dinami¢nem nacinu ali statiénem nacinu, pritisnite gumb ESC , da

vkljucite funkcijo OPT. Ko bo celotna stati¢na vrednost uravnotezenja nizja od vrednosti, ki je
e

g _wMEn ?m: /W
podana v Poglavju 6.7, se bo na zaslonu pojavil napis M # [OPE %

To pomeni, da je potrebno optimiziranje. Naprava se bo samodejno vrnila v prvi nacin.

5.3.3.2. KORAKl%&] A ENEl %

Najprej oznaclite referenéno to¢ko na pnevmatiki, ki ustreza polozaju ventil¢ka. Nato pa

L)
obrnite kolo tako, da bo ventilcek na polozaju ure 12. Pritisnite gumb ESC aIi gumb
ENTER , da nadaljujete z OPT2.

5.3.3.3. KORAK 2
Odstranite kolo z naprave. Z napravo za menjavo pnevmatik odstranite pnevmatiko.
Ponovno namestite platiS¢e na napravo in obrnite ventiléek na poloZaj ure 12. Pritisnite

gumb ESC .all gumb ENTER - da nadaljujete z OPT3.

5.3.3.4. KORAK 3
5.3.3.4.1. IZVAJANJE MERITVE OPT

INNER

Lo |

omm
lnch
*Gr
©0z

(e] QUTER
Zaprite S¢itnik za kolo in pri¢nite z meritvijo OPT. é %
Ko je meritev konéana, bo zaslon prikazal vrednost neuravnoteZenosti, ki bi jo bilo mogoce

o fseal F 15
optimizirati (tu 15 g).
Obrnite kolo, dokler se ne prizgejo indikatorji zunanjega poloZaja, nato oznacite platis¢e na
mestu ure 12 s kredo.
5.3.3.4.2. OPTIMIZIRANJE PLATISCA IN NAMESTITEV PNEVMATIKE
Odstranite platiS¢ée z naprave in s pomocjo naprave za menjavo pnevmatik, ponovno
namestite pnevmatiko na platis¢e tako da se obe oznaki ujemata. S tem je optimizacija
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Lod,

INNER

“ [u]
koncana. Pritisnite kateri koli gumb, da prikazovalnik pokaZe napis @"” E ‘

se vrne na zacetni zaslon.

omm
olnch
®Gr
00z

5.3.3.5.1ZHOD IZ OPT
Med merjenjem lahko ustavite optimizacijo s pritiskom na gumb STOP in se vrnete na zacetni

zaslon.
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5.3.4. NACIN URAVNOTEZENJA ALU

Ce se nahajate v drugem nacinu uravnoteienja, boste s pritiskom na gumb ALU

spremenili nacin uravnoteZenja v nacin ALUL. S pritiskanjem na gumb ALU lahko nato

spreminjate nacin od ALU1 do ALU7 (Glejte sliko 25).
Ce ste Ze opravili merjenje v standardnem dinami¢nem
nacinu, lahko preskocite meritev v ALU nacinu in takoj
pricnete s postopkom uravnotezenja.

5.3.4.1. MERITVE V NACINU ALU

Meritev kolesa opravite v nacinu uravnoteZenja na
enak nacin, kot to velja za standardni dinamiéni nacin.
Ce ste izbrali na¢in ALU, opravite meritev na enak nacin
kot je to prikazano na sliki 18.

5.3.4.2. POSTOPEK URAVNOTEZENJA V NACINU
ALU

Opisani postopek ustreza nacinu ALU2.
Odprite $¢itnik za kolo in sledite navodilom, ki so
zapisana na Sliki 26.

¢ 4") 3 INNER omm OUTER
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c 5 3 INNER cmm OUTER
Q= ' .' , ' Inch [ J
TN o) Ff [ Eg; E‘
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Slika 25: ALU nacini uravnoteZenja
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Model US-520 zahtevata ro¢no iskanje poloZaja notranje in zunanje neuravnotezZenosti.

Slika 26: Postopek uravnoteZenja ALU

Mesto lepljenja uteZi je odvisno od oblike platiSca. Izberite del platisca, ki ima vec povrsine
na voljo za lepljenje ali pripenjanje uteZi, kot je to prikazano na sliki 27. S tem, ko ste na
platis¢e namestili utez, ste koncali s postopkom uravnotezenja.

ALU1 ALU2 ALU3 ALU4 ALU5 ALU6 ALU7
w3 A2 3| 34, 12
ALU3

Slika 27: Polozaji pritrditve utezi v nacinih ALU1 — ALU7
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5.3.5. NACIN URAVNOTEZENJA EALU

Nacin uravnotezZenja EALU je poseben nacin uravnotezenja, ki je mogoc s to napravo. Z njim
je mogoce opraviti natanéno ALU uravnotezenje s pomocjo samodejnih merilnikov.
Obstajata dva nacina EALU: EALU1 in EALU2.

5.3.5.1. IZBIRA NACINA EALU
V katerem koli nainu merjenja, potegnite merilnik na poloZaj 1, nato pa ga premaknite na
poloZaj 2 in vrnite na prvotno mesto. Naprava bo samodejno vstopila v izbrani nacin

uravnoteZenja s tem, da bo izracunala strukturo platis¢a in izmerjeni poloZaj.

INNER

255

Efelgdlglgeoocs

6CO0s)
;
J FEIE
Q92

Elfelddalile

BCEERE ety

5.3.5.2. EALU NACIN URAVNOTEZENJA <-fX
Enako kot v ostalih nacinih uravnotezenja, najprej o %
zaprite SCitnik za kolo, da priénete s postopkom 0 =
umerjanja. Ko je postopek koncan (glejte sliko 29, na 10 %
primeru EALU1), boste morali tocko neuravnoteZenja K*E

poiskati rocno.

A

5.3.5.3. POSTOPEK NAMESCANJA UTEZI V NACINU _ o } )
Slika 29: Merjenje uravnotezenosti

EALU EALU
5.3.5.1. EALU namescanje uteZi na poloZaju zunanje

neuravnoteZenosti
V poloZaju neuravnotezenosti (na primer zunanji polozaj 55g), se bodo zasvetile indikatorske

lu¢ke zunanjega poloZaja, vmes pa bo puscica nakazala premik merilca. Vzemite uteZ teze
55g in odstranite zas¢itni papir na zunanji strani utezi ter jo pripnite na glavo merilnika tako,

da je stran z lepilom obrnjena navzgor (Glejte sliko 29).
Potegnite merilnik proti platis¢u ter ga namestite, kot je to prikazano na sliki 30 ter prilepite

uteZ na prikazani polozaj.
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5.3.5.3.2. POSTOPEK LEPLJENJA UTEZI NA NOTRANJI STRANI V NACINU EALU
notranji

Rocno poiscite
neuravnotezenosti.

Postopek notranje in zunanje uravnotezenosti

je v nacinu EALU1 enak.
Glejte sliko 31 spodaj.

AVTOMATSKA CENTRIRNA NAPRAVA US-520

polozZaj 5

o =
A

s B 0O0O00O0O0O]|@
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o

Potisnite merilnik
v smeri puscice;

iy

(= °)
Slika 31: PoloZaj notranje

neuravnoteZenosti v nacinu

EALU1

indikator se
s} o .« .
2 = ° spreminja z
sEsoooolo dolZino;
5 7 Bolj ko se blizate
@ = cilju, bolj
[Memsooo] i i
LR KRN intenzivno
5 7 postane piskanje
’ o (zvoéni signal)
sEEaswo0]s
O o
1 L -
iy
+[Emmmmo]c
o= _ = ° DaljSi zvocni
* . o
T ETEe signal pomeni
ciljni polozaj.
Zvocni signal je
o G .
o . ° vedno bolj
giznnuuil intenziven, bolj se
blizate cilju.

Slika 30: Postopek lepljenja utezi EALU z

zvocnim signalom

V nacin EALU2, se utezi pripenja na notranji strani (Glejte sliko 20). Pripnite utez z ustrezno
tezo, ki jo prikazuje prikazovalnik notranje uravnotezenosti na polozaj, ki ga prikazuje laser.

5.3.6. FUNKCIJA SPL
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Slika 32: Izbira Stevila naper
platis¢a v nacinu SPL1

Ta funkcija omogoca razdelitev teZe obtezbe na dva dela ter
nova dva dela obtezbe postavi za napero platisca, s ¢imer
skrije obtezbo. Naprava podpira dva nacina skrivanja
obtezbe SPL1 in SPL2, ki jih je mogoce izbrati v
nastavitvah v poglavju 6.8. V nacinu EALU lahko pritisnete

© . . . .
na gumb , ce obstaja neuravnotezenost na zunanji

strani, tako da

izberete funkcijo SPL.

Med samim

opravljanjem postopka SPL , pritisnite gumb E, da

ustavite postopek.

Hid=3

Hid=6

Hid=7

Slika 33: Razdelitev obtezbe glede na stevilo naper platisca
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5.3.6.1. NACIN SPL1

AVTOMATSKA CENTRIRNA NAPRAVA US-520

Prvi korak v nacinu SPL1 je, da izberete Stevilo naper platisca, kot to prikazuje slika 32.

5.3.6.1.1. IZBERITE STEVILO NAPER

v
Pritisnite na gumb &Zin obenem obrnite kolo. Stevilo naper od (3-10)
je mogoce hitro vnesti v napravo.

5.3.6.1.2. POTRDITE ZACETNO TOCKO
Izberite katero koli napero platis¢a kot zacetno tocko ter jo obrnite
tako, da se nahaja zgoraj, na poloZaju ure 12. Nato pritisnite gumba

111 . . o y .
ali , da potrdite izbrano zacetno tocko.

Slika 34

Slika 35: vektorska razdelitev

slika 36: SPL1

5.3.6.2.1. IZBIRA PRVE NAPERE
Izberite napero 1
neuravnotezenosti, kot to prikazuje slika 38,
ter jo namestite na poloZaj ure 12. Pritisnite

gumb (4 . ali . da potrdite. Izbiro.

5.3.6.2.2. IZBIRA DRUGE NAPERE
Izberite napero 2
neuravnotezenosti (slika 38). Pritisnite gumb

ali , da potrdite izbiro. Razdelitev

obtezbe je koncana.

Po tem, ko naprava opravi razdelitev neuravnotezenosti, bosta
prikazana dva poloZaja neuravnoteZenosti na zunanji strani
(originalni poloZaj neuravnotezenosti je razdeljen na dva dela).
Polozaj za lepljenje uteZi se bo nahajal za naperami platisca,
teza uteZi in poloZaji pa so enakovredni originalni
neuravnotezenosti (Glejte sliko 35). Nacin SPL1 je primeren za
obi¢ajne napere, ki so enakomerno razdeljene. Kljub temu
obstaja omejitev za drugacna platis¢a, ki imajo drugacno
strukturo. Kot je prikazano na Sliki 36, je vtem primeru mogoce
razdeliti obtezbo, medtem ko je v primeru, prikazanem na sliki
37 obtezbo nemogoce razdeliti na sosednji platisci.

5.3.6.2. NACIN SPL2

Nacin SPL je namenjen razdelitvi obtezbe v
primeru, ko to sicer v obi¢ajnem nacinu
razdelitve ne bi bilo mogoce.

slika 37: SPL2

OUTER C'\ OUTER
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blizini polozaja

Slika 38: Nacin SPL1 in SPL2
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Podobno kot pri nacinu SPL1 se bosta po razdelitvi pojavila dva poloZaja neuravnotezenosti,
poloZaja za lepljenje uteZi pa bosta namesScena za napere platis¢a. TeZa in poloZaj utezi sta
enakovredna originalni potrebni obtezbi ene utezi (Glejte sliko 35).

5.3.7. URAVNOTEZENJE MOTORNIH KOLES

UravnoteZenost koles motornih koles je odvisna od
dinamicne in stati¢ne uravnoteZenosti. Uravnotezenje
taksnih koles je potrebno opraviti s posebnimi
pripomocki.

Pritisnite gumb , da izberete dinamicni nacin
uravnoteZenja za motorna kolesa (Glejte sliko 39). Kot
to prikazuje slika 41 in slika 40, je potrebno za
uravnoteZenje namestiti posebno drzalo in podaljsek
merilnika.

NNER

OUTER

5
n m
O Lij e v

=
11
@ 0 : =n) @ = 'T
[ D-l @ ! E
s[Eooooole
Slika 39: Nacin uravnotezenja  Slika 40: PodaljSek merilnika Slika 41: Drzalo

5.3.7.1. POSTOPEK ODSTRANJEVANJA TEZE PRIPOMOCKOV (TERIRANJE)

Naprava ima posebno funkcijo teriranja, ki odstrani dodano tezo namescenih pripomockov,
da zagotovi bolj precizno meritev.

Pritisnite na gumba in % naenkrat, da vstopite v postopek odstranjevanja teze
pripomockov (Glejte sliko 42).

) = -
[=]

- ol TN\

s[ooooo]e

Zaprite Scitnik za kolo, da pri¢nete s
postopkom. Ko bo  meritev
konéana, bosta tako zunanji kot
notranji  prikazovalnik pokazala
vrednost  0,0. S tem je
odstranjevanje teze pripomockov
koncano.

Slika 43: Namestitev posebnega
drzala za motorna kolesa
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5.3.7.2. DINAMICNI NACIN URAVNOTEZENJA
MOTORNIH KOLES

Namestite kolo na napravo, nato pa sledite postopku za
standardni dinamicni postopek uravnotezenja, ki je opisan v

poglavju 5.3.1.

Slika 44: Staticni nacin

5.3.7.3. STATICNI NACIN URAVNOTEZENJA MOTORNIH KOLES
V nadinu uravnoteZenja za motorna koles, pritisnite gumb STA , da izberete stati¢ni

nacin uravnotezZenja, nato pa sledite navodilom, ki so zapisana v poglavju 5.3.2.

5.3.8. DODATNE FUNKCIJE NAPRAVE

5.3.8.1. FUNKCIJA PRIKAZOVAN]JA NATANCNE VREDNOSTI

Med tem, ko opravljate postopek uravnotezenja, lahko pritisnete gumb ter ga nato
drzite. Prikazovalnika zunanje in notranje vrednosti bosta pokazala natanc¢no vrednost

neuravnotezenosti, kot je to prikazano na sliki 45. Ce boste gumb izpustili, se boste
vrnili na prej$njo prikazano vrednost. Ce Zelite obdrzati natanéno prikazovanje vrednosti,

STOP E in .

pritisnite hkrati gumba

® INNER

S I

Smm
olngh
*Gr

o| 3:.1

Slika 45: Obicajna vrednost (levo) in natanc¢na vrednost (levo)

5.3.8.2. FUNKCIJA CISCENJA KOLESA

Funkcija ciS€enja je namenjena za lazje lepljenje
uteZi v nacinih, kjer je to potrebno, saj zagotovi, da
je povrsina kolesa dovolj Cista, da se uteZz lahko

prilepi na povrsino. Pritisnite gumba STOP in
obenem, tako da prikazovalnik pokaZe polozaj
lepljenja na uri 12 ali na polozaju ure 6, kar bo tudi
polozaj ¢is¢enja, kot to prikazuje Slika 46. Natanc¢ni
polozaj bo prikazala tudi laserska lucka.

5.3.8.3. FUNKCIJA DODATNEGA
OSVETLJEVANJA

Naprava ima dodatno funkcijo, ki omogoca
osvetlitev mesta, kamor nalepite uteZ in mesta,
kamor morate postaviti merilnik. Za to, da vkljucite

ali izkljucite funkcijo osvetljevanja v katerem koli nadinu uravnotezenja, pritisnite gumb

in gumb STOP E naenkrat, da vkljucite zacasno osvetlitev. Za zasc¢ito naprave se bo luc

avtomaticno ugasnila po 100 sekundah delovanja.

LINCOS®SLOVENIJA
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5.3.8.4. STANJE PRIPRAVLJENOSTI

Funkcijo stanja pripravljenosti lahko nastavite, kot je to opisano v poglavju 6.5.3. Ce naprave
ne boste uporabljali med nastavljenim ¢asom za stanje pripravljenosti, bo naprava
samodejno presla v stanje pripravljenosti. Sistem bo obenem ugasnil vse dele, ki porabljajo
elektri¢no energijo ter prikazal, da je v stanju pripravljenosti (spanje). Ce boste pritisnili na
kateri koli gumb ali priceli z delom, se bo naprava ponovno vkljucila v polno pripravljenost.

5.3.8.5. NACIN PRIKAZOVANJA MINIMALNE VREDNOSTI IN HRANJENJE TEZE

Nacin za shranjevanje teze lahko nastavite po postopku, opisanem v poglavju 6.3.3.

Ce vkljutite prikazovanje minimalne vrednosti, bo v dinamiénem nacinu uravnoteienja
vsakr$na neuravnoteZenost kolesa, tako zunanja kot notranja, manjsa od <5 g (nastavljena
standardna vrednost), pokazala vrednost 0. V nasprotnem primeru bo naprava samodejno
izbrala stati¢ni nacin uravnotezenja ter prikazala vrednost staticne neuravnotezenosti.
Minimalna vrednost lahko pomaga odpraviti preostanek neuravnotezenosti.

Nacin za shranjevanje teze vam lahko pomaga doseci ve¢jo natan¢nost in vam obenem lahko
pomaga prihraniti na tezi utezi, s ¢imer boste s€asoma lahko optimizirali poslovanje.

5.3.8.6. MENJAVA IZBRANE MERSKE ENOTE
Kadar merite uravnoteZenost ali vnasate mere kolesa, lahko spremenite izbrano mersko
enoto iz grama v unce (gram/oz) ali iz milimetrov v in¢e (mm/inch) tako, da pritisnete na

gumb [ O}

POGLAVJE 6:
NASTAVITEV
SISTEMA

6.0. NASTAVITVE
. Pritisnite gumb za nastavitve , da vstopite
-~ +

v meni z nastavitvami. Slika 47 prikazuje gumbe,

Enter
confirmat
wheel to

take
readings

Turn page
@‘
1
o @ Rotate
d

=i
O

Slika 47: Funkcije gumbov s katerimi upravljate nastavitve naprave.
Slika 48: Nastavitve
6.1 information inquiry “-1- Inf" ]@
6.2 guard management ".2- Saf” ]o
6.3 balance unit setting "-3- Unb.” ]@

6.4 automatic gauges setting “-4- a.b.d” ]@

)

6.5 assisted functions setting ~ “-5- Fun.” J@

[ % 6 System Setup

1

~—— 6.6 motorcycle assisted function "-6- e

mot.”

6.7 OPT function setting "-7- Opt" ]e

6.8 split mode setting “-8- SPL” ]o

6.9 unbalance position locating and locking o
function “-9- Pot.”
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6.1. POIZVEDBE IN PODATKI

6.1.1.1 software version "Ver. 1.00"

6.1.1 program information “Inf. Prg.” 6.1.1.2 issue year "Y=2016"

-

6.1.1.3 issue date “05-01"

6.1.2.1 error code list “Err XX

-[ % 6.1 information inquiry  “-1- Inf.” ]' 6.1.2 error information, “Inf.Erc” | L

6.1.2.N error code list "Err XX

6.1.3 test information “Inf. tst.” e

6.1.1. PODATKI O PROGRAMU

Ta zavihek vam poda informacijo o Stevilki razliice programa in datumu izdaje programa.

6.1.2. PODATKI O NAPAKAH

Ta zavihek je namenjen temu, da naprava preveri napake v sistemu preko zapisanih kod
napak. Ce zaenkrat ne obstajajo nobene napake, bo zavihek prazen.

6.1.3.1 panel display "1 LEd"

6.1.3. PODATKI O TESTIRAN]JIH 6132 buton tes °2 b
Podatki o testiranjih naprave so namenjeni 6133 photo electricity encoder *3 POS”
temu, da prepoznajo stanje vsakega dela 6.1.3.4 piezoelectric sensor *4 Sen-
naprave. V napravi so vgrajena posebna orodja  x6.1.3 testinformation “Inf. tst* | 6135 gaugea 5 -2
za testiranje in pregled posameznih enot 6136 gauge d "6 -d-”
naprave za uravnotezenje, ki so prikazani na m
Sllkl 50' 6.1.3.8 motor control “8 Spd"

Slika 50: Podatki o testih 6139 PCB voliage 9 Vol
6.1.3.1. PREIZKUS PRIKAZOVALNIKA —— O S
Z izbiro tega preizkusa se bodo digitalne lu¢ke in LED G) i_/{.\_D_/,\TD_/%.\_D | @

indikatorji drug za drugim prizgali. Spremljal jih bo
zvok piskanja. Slika 51: Preizkus prikazovalnika

6.1.3.2. PREIZKUS GUMBOV IN TIPK

Z izbiro tega preizkusa se bo na prikazovalnikih zunanje in notranje neuravnoteZenosti
prikazalo Stevilo gumbov in tipk na tipkovnici, stikalu in stopalki. Preizkus lahko predhodno
zapustite s pritiskom na gumba START in STOP naenkrat.

6.1.3.3. PREIZKUS ELEKTRICNEGA SENZORJA
Po izbiri tega preizkusa obrnite kolo, pri tem pa morajo prikazovalniki pokazati kot obracanja
glavne osi, torej POS = 0°- 359°.

f

6.1.3.4. PREIZKUS PIEZOELEKTRICNEGA ﬁ S
SENZORJA e @ ..... o [
Po izbiri tega preizkusa se bodo podatki o /an 2 -4 L‘g

razlicnih testi prikazali na zaslonu, kot to kaze 5’ L
slika 52. Podatki se bodo spreminjali med -
2048 in +2048 s pritiskom na senzor. Staticni g, | &
podatki so priblizno 0. Vsak senzor ima dva

LINCOS®SLOVENIJA
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preizkusa, spreminjate s pritiskom na%. NNER OUTER

O [@)
Slika 52: Preizkus piezoelektricnega |O *mm o Q
®) 00z — @)

6.1.3.5. PREIZKUS MERILNIKA A
Po izbiri tega preizkusa v nastavitvah, potegnite merilnik a-d navzven. Razdalja za katero ste
odmaknili merilnik, mora biti enaka kot _ 77

prikazana vrednost na zaslonu, ki mora biti a @@
= 0-350 mm, kot je to prikazano na sliki 53.
Pritisnite gumb , da zamenjate
mersko enoto.

=

6.1.3.6. PREIZKUS MERILNIKA D

ohiri ; ; o (¢ INNER OUTER e}
Po izbiri tega preizkusa v nastavitvah, dvignite O omm O
merilnik a-d navzven. Na zaslonu se mora OIGnch

. . ev v . oGr
prikazati ustrezen premer platiséa, kot je to O 00z 8

incev).

S pritiskom na gumb lahko zamenjate
vrednost med premerom in kotom.

Pritisnite gumb , da zamenjate mersko
enoto.

Slika 54: Prelzkus merllnlka D

] INNER ~ outer O
6.1.3.7. PREIZKUS MERILNIKA Q ) ;:‘;c“‘h e
Po izbiri tega preizkusa v nastavitvah, |O 1 = || o6r {0
postavite roko ali predmet v blizino ©0z O
ultrazvoénega merilnika B. Vrednost na 8 INNER omm OUTER %
zaslonu se bo spreminjala z razdaljo med L - omeh || 0 1 11
predmetom in ultrazvo¢nim  senzorjem |O L - gg; |y 8
merilnika, kot to prlkae slika 55. Slika 55: Preizkus merilnika B

S pritiskom na gumb Cs J lahko zamenjate preizkus in sicer izberete test kompenzacije
temperature. Temperatura je temperatura okolja, oziroma sobe.
Pritisnite gumb , da zamenjate mersko enoto.

6.1.3.8. PREIZKUS NADZORA MOTORJA

Po izbiri tega preizkusa v nastavitvah, se bo na
zaslonih izpisal podatek, prikazan na sliki 56.
Nadzor motorja preizkusite tako, da pritisnete na
ustrezen gumb, ki je prikazan na sliki 57. Medtem,
ko se bo motor obracal, morata prikazovalnika

éal, i i = A= 0 ®
. . . v . . . i 2 °
b3
: : - : | ((Eooooo st
dejansko hitrost obracanja — enota so obrati na e PLE= =2 2 0 °

zunanje in notranje neuravnoteZenosti prikazati

minuto r/min. Slika 56: Preizkus motorja

LINCOS®SLOVENIJA
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6.1.3.9. TEST PCB VOLTAZE
Z izbiro tega preizkusa se bodo izpisale napetosti vseh klju¢nih delov PCB. Da preverite
pravilen razpon napetosti, preverite vrednost v spodnji tabeli.

Name | +12V | VCC VDD | AVCC | AVSS | -12V

Code llV12H llVCCH llVdd IIAVC llVSII IIV=II

” ”

Scope | 10.5~ | 4.7~5. | 3.0~3 | 4.7~5 | -5.3~- | -13~-
13v 3V A4V 3V 4.7V 10.5V

Tabela 5: PCB napetosti

6.2. UPRAVLJANJE ZASCITNIH DELOV NAPRAVE

6.2.1.1 guard effective "eff On”

6.2.1 guard setting “Saf. eff” (
L

6.2.1.2 guard ineffective “eff Off"

6.2.2.1 guard control effective “Ctl. On”

- ™ 6.2.2 guard control setting "Saf Ctl” (
_{ % 6.2 guard management “-2- Saf. J L 6.2.2.2 guard control ineffective “Ctl. Off”

6.2.3.1 guard pneumatic switch effective “a.OP On”

6.2.3 guard pneumatic switch setting (optional) “Saf. a.OP"

{ 6.2.3.2 guard pneumatic switch ineffective “a.OP Off"

Slika 58: Izbira nastavitev zascitnih delov

6.2.1. NASTAVITVE UCINKOVITOSTI SCITNIKA

Da bi 8¢itnik ucinkovito zas¢itil upravljavca naprave, mora biti pravilno nastavljen in vkljuéen.
Ko je s¢itnik pravilno nastavljen in vkljucen, lahko pri¢nete z delom na napravi Sele takrat, ko
je ¢itnik spuscen. Ce §¢itnik za kolo odprete med vrtenjem kolesa ali merjenjem, bo naprava
pri¢ela samodejno zavirati in bo ustavila kolo.

Ko je Scitnik izklju€en, se nastavitve, opisane v poglavju 6.2.2. in 6.2.3. ne bodo pojavile.
Kljub temu to ali je $¢itnik namescen ali ne, ne bo vplivalo na delo naprave.

6.2.2. NASTAVITEV UCINKOVITOSTI SCITNIKA

Ko je nastavitev $€itnika za kolo vkljucena, zaprite S¢itnik za kolo in obenem zaZenite nadzor
SCitnika, da pri¢nete z merjenjem neuravnoteZenosti.

6.2.3. NASTAVITEV PNEVMATSKEGA STIKALA SCITNIKA (po
izbiri)

Ce imate nameséen ta pripomocek, ga morate vkljuciti. Pritisnite gumb START ali gumb
STOP, da se bo 3¢itnik samodejno zaprl ali odprl. S¢itnik lahko odprete ali zaprete tudi roéno.

6.3. NASTAVITEV ENOT URAVNOTEZENJA

Obracanje Obracanje nazaj
naprej
"DYN STA

LINCOS®SLOVENIJA
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6.3.1.1 unitis gram “Unt. Gr”

6.3.1 balance unit setting “Unb. Unt" (
L 6.3.1.2 unitis ounce "Unt. Oz"

6.3.2.1 min. Unbalance value 1~20Gr “Lit. XX"

6.3.2 min. Unbalance value setting “Unb. Lit"

6.3.2.2 min. Unbalance value 0.1~0.350z “Lit. 0.XX"

'S

6.3.3.1 weight saving mode "Sav. On"

—[ % 6.3 balance unit setting “-3- Unb.” J— 6.3.3 balance mode setting “Unb. Sav.

6.3.3.2 precise mode "Sav. Off"

——

6.3.4.1 Standard dynamic mode "Prg. dyn”

6.3.4.2 Static mode “Prg. St.1“, “Prg. St.2", “Prg. St.3"

6.3.4 default startup mode setting “Unb. Prg."

6.3.43 ALU balance mode "Prg. AL.1", "Prg. AL.2", "Prg.
AL3", "Prg. AL4", "Prg. AL5", “Prg. AL.&", “Prg. AL.7"

Slika 59: Nastavitve enot uravnotezenja 6344 EAWbalance mode "Prg. ASTY, “Prg. AS 2

6.3.1. PRIVZETA MERSKA ENOTA

Privzeta merska enota je lahko gram ali unca.

x A1 ara v LAR613 A Rrjvzeli nadin yraynotezenja
6.3.2. MINIMALNA VREDNOST NEURBYNQHEZL
m

azZReN, M BAARiYrednesjh neuravnotezerjosti je od 0-50 gra
Vsaka mapjsasgednost ne bo prikazana.

Static balance 1~3 ‘St.1” | °St.2” “St.3” «

6.3 58 NASTAVITEN NACINAURAVNOTRZENIAL 5 | "ALe | ‘ALT
S temilnastayitaamplahko‘AgMito »6AS 2beremo nacin varcevanja z uteimi, z izbiro »off« pa
natancen nacin uravnotezenja.

6.3.4. PRIVZETI NACIN URAVNOTEZENJA

Nastavljeni privzeti nacin uravnoteZenja je standardno dinami¢no uravnoteZenje (glejte
tabelo spodaj).

ov ozirdma od OU-1./5 oz.

6.4.1.1 a unit=mm

6.4.1.2 a unit = Inch

6.42.1 a resolution = Tmm

6.4.2.2 a resolution =Smm
n n 642 gauge a resolution sefting “-a- Stp." —

6.4.2.3 a resolution = 0.1Inch

AVTOMATSKIH

64.1 gaugea unitsetting  “a- Unt."

6.4.3 astartup default value setting “-a- Vol." 6.4.3.1 default a startup value “-a- XXX*
6.44.1 d unit=mm
644 gaugedunitseting  “-d- Unt" T
1 6.4.4.2 d unit = Inch

6.45.1 d resclution = Tmm

6.4.5.2 d resolution =Smm
s o 6.4.5 gauge d resclution setting “-d- Stp.” —

6.45.3 d resolution = 0.1inch

ENOTA MERILNIKA A I

. . .. v = - » - 6.4.6 default d startup value setting “-d- Vol." 6.4.6.1 default d startup value “-d- XXX"
Privzeta enota je lahko mm ali ing. x4 sutomstic gauges seting "4 aa | — -

6.4.7.1 b unit=mm

1 6.4.7.2 b unit = Inch

6.4.7.1 b resolution = 1mm

6.4.7 gauge b unit setting “b- Unt"

6.47.2 b resolution =5mm
6.4.8 gauge b resolution setting “b- Stp.*

6.4.7.3 b resclution = 0.1inch

6.4.7.4 b resolution = 0.5Inch

6.4.9 b startup default value setting "-b- Vol." 6.4.9.1 bstartup default value b~ XXX"

6.4.10.1 ad enabled "rad On"

L I N Co S@ 64.10 2 d enabled setting  “rad En'. {W
SLOVEN T

6.4.11.1 lighting control enabled *Lap On*

64.11 ad lighting control setting ~ “rad Lap"

[
1 64112 lighting control disabled “Lap Off

6.4.12.1 benabled "rb On"

6.4.12 b enabled setting ‘rb En",

1 6.4.12.2 bdisabled "rb Off"



AVTOMATSKA CENTRIRNA NAPRAVA US-520
6.4.2. RESOLUCIJA MERILNIKA A

V metri¢cnem sistemu : 1 mm/5mm
Britanski sistem: 0,1" / 0,2"

6.4.3. PRIVZETA ZACETNA VREDNOST MERILNIKA A

Razpon privzete vrednosti je od 10-350 mm. Privzeta vrednost je 115 mm.

6.4.4. PRIVZETA ENOTA MERILNIKA D

Privzeta enota je lahko mm ali inc. . . . o
Slika 60: Nastavitve avtomatskih merilnikov

6.4.5. RESOLUCIJA MERILNIKA D

V metricnem sistemu : 1 mm/5mm. Britanski sistem: 0,1" / 0,5" (inc).

6.4.6. PRIVZETA ZACETNA VREDNOST MERILNIKA D

Razpon privzete vrednosti je od 254-813 mm (10 in¢ev — 32 incev). Privzeta vrednost je 572
mm (22,5 incev).

6.4.7. PRIVZETA ENOTA MERILNIKA B

Privzeta enota je lahko mm ali inc.

6.4.8. RESOLUCIJA MERILNIKA B

V metricnem sistemu : 1 mm/5mm. Britanski sistem: 0,1" / 0,5" (inc).

6.4.9. PRIVZETA ZACETNA VREDNOST MERILNIKA B

Razpon privzete vrednosti je od 38-636 mm (1,5 in€a — 25 incev). Privzeta vrednost je 209
mm (8,25 incev).

6.4.10. VKLOP ALI IZKLOP AVTOMATSKEGA MERILNIKA AD

Avtomatska merilnika a in d sta sestavljena tako, da delujeta skupaj. To nastavitev lahko
vkljucite ali izkljucite v nastavitvah. Ta funkcija se uporablja predvsem takrat, kadar ima eden
izmed avtomatskih merilnikov napako, tako da lahko vrednosti a in d vnesete ro¢no.

6.4.11. NADZOR OSVETLITVE AVTOMATSKEGA MERILNIKA
AD

S to nastavitvijo lahko vkljucite ali izkljucite osvetlitev avtomatskega merilnika ad.

6.4.12. VKLOP ALI IZKLOP AVTOMATSKEGA MERILNIKA B

S to nastavitvijo lahko vkljucite ali izkljucite avtomatski merilnik b.

6.5. NASTAVITEV DODATNIH FUNKCI]

Glejte sliko 61 spodaj.

LINCOS®SLOVENIJA
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6.5.1.1 turn on beeping "bee. On”

6.5.1 electric beep setting ~ “Fun. bee”,

—

6.5.1.2 turn off beeping "bee. Off"

6.5.2.1 turn on beep prompt "r.be On"

6.5.2 electric beep prompt setting "Fun. r.be”

o

6.5.2.2 turn off beep prompt “r.be Off"

-[ % 6.5 assisted functions setting “-5- Fun.” ]— 6.5.3.1 turn on sleeping “SLP Off*

6.5.3 sleeping function setting, ~ “Fun. SLP”

——

6.5.3.2 turn off sleeping (unit: minute) “SLP XXX"

6.5.4.1 turn on laser “Lar. On"

6.5.4 laser indicator setting “Fun. Lar" (
1 6.5.4.2 turn off laser “Lar. Off”

Slika 61: Nastavitev dodatnih funkcij
6.5.1. NASTAVITEV ZVOCNEGA SIGNALA

S to nastavitvijo lahko vkljucite oziroma izkljucite zvocne signale.

6.5.2. NASTAVITEV ZVOCNEGA SIGNALA OB NAMESTITVI
UTEZI

S to nastavitvijo lahko vkljucite oziroma izkljucite avtomatski zvocni signal ob namestitvi
utezi.

6.5.3. NASTAVITEV STANJA PRIPRAVLJENOSTI

Izberite nastavitev ter nato nastavite nacrtovano stanje pripravljenosti s premi¢nim
gumbom. Nastavitev lahko spreminjate na naslednje prednastavljene vrednosti:
5min, 10min, 15min, 20min, 25min, 30min, 40min, 50min, 60min, 90min, 120mi

6.5.4. NASTAVITEV LASERSKEGA INDIKATORJA

Laserski indikator lahko vkljucite ali izkljucite v nastavitvah.
6.6.1 turn on motorcycle accessories balance “CL.0 On”
[ % 6 System Setup
6.6 motorcycle assisted function “-6- mot.” ]'[ 6.6.2 turn off motorcycle accessories balance “CL.0 Off"
6.7.1 OPT starting limit setting (30-100g) “OPt XXX"
6.7 OPT function setting “-7- Opt" H 6.7.2 OPT starting limit setting (1.00-3.500z) “OPt XXX"

6.8.1 splitmode 1 “SPL. -1-"

6.8 split mode setting "-8- SPL” }{ 6.8.2 splitmode 2 “SPL. -2-"

6.9.1 unbalance position locating effective “Pot. On”

6.9 unbalance position locating and locking
function “-9- Pot” 6.9.2 unbalance position locating ineffective “Pot. Off"

Slika 62: Nastavitev dodatnih funkcij, drugi del

6.6. POMOC PRI URAVNOTEZEN]JU MOTORNIH
KOLES

S to nastavitvijo lahko vkljucite ali izkljucite pomoc¢ pri uravnotezenju motornih koles.

LINCOS®SLOVENIJA
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6.7. NASTAVITEV OPTIMIZACIJE (OPT)

Ta funkcija je namenjena nastavitvi minimalne vrednosti za pri¢etek optimizacije. Obseg
vrednosti je od 30 gramov — 100 gramov (1.00-3.50 oz.). Kadar maksimalna static¢na
neuravnoteZenost presega to vrednost, lahko opravite optimizacijo.

6.8. NASTAVITEV NACINA SPLIT

Trenutni nacin split (nacin skrivanja utezi) je sestavljen iz na€inov SPL-1- in SPL-2-.

POGLAVJE 7: PROGRAM KALIBRACIJE

Pritisnite gumb , da vstopite v zavihek za opravljanje kalibracije. Pritisnite gumb ali

premicni gumb, da izberete izbrano mozZnost, nato pa pritisnite gumb , da potrdite izbiro.
Za vec funkcij gumbov lahko pogledate sliko 47.

7.0. VSEBINA PROGRAMA KALIBRACIJE

Program Koda Vsebina

® Kalibracija naprave z | [ r'”"E“' omm °;‘f" o| | Kalibracija umerjanja naprave s standardno
utezjo ol ITL | oo |7 LM 79| ytedjo
® Kalibracija glavne osi 8 =7 e Y=Ta 9| | Kalibracija glavne osi

olL AL oo L T LS
® Kalibracija merilnika | [ - 9| | Kalibracija merilnika a
a ol PH_ = 3 — g
® Kalibracija merilnika | [ r'”"E“' om 2= 9\ | Kalibracija merilnika d in poloZaja lepljenja uteZi
d oL P“_ = d — g
® Kalibracija merilnika | [0 ="0= o [—™— 0| | Kalibracija merilnika b

'l ) olnc

b QI AL glg;h g

7.1. KALIBRACIJA NAPRAVE
7.1.0. ORODJE ZA KALIBRACIJO

Za kalibracijo potrebujete kolo z jeklenim platis¢em (predlagamo kolo s premerom 14-17
incev) in standardno uteZ, tezko 100g (3,50 oz), ki je priloZzena napravi. Izberite zavihek za
kalibracijo in sledite trem korakom, ki so opisani v poglavjih 7.1.1. — 7.1.3. Najprej morate
opraviti osnovni test ni¢elne kalibracije.

Korak Postopek Prikazovalnik Enota
) gram
8
© o
© v
£ 5 unéa
>8 =
=z £
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7.1.1. NICELNA KALIBRACIJA £ [ipoj | sram
Namestite utez na napravo, zaprite SCitnik in | . _ 3_55?}
opravite prvo merjenje ni¢elne kalibracije, ; § < unca
kot to prikazuje slika 64. Po tem, ko ste L 3B
opravili meritev, bo program samodejno e gram
nadaljeval s standardnim testom utezi in - -
. .e . . = Iq. 15 n ok
kalibracijo na zunaniji strani. © S _ HEETHIE;
= unca
Hh s ©
® 6 5
= C wn

7.1.2. STANDARDNI TEST UTEZI IN KALIBRACIJA NA ZUNAN]JI
STRANI

Kot je prikazano na sliki 64, korak 2, pripnite standardno testno utez teze 100g na poloZaj ure
12. Zaprite SCitnik za kolo in pri¢nite s postopkom kalibracije. Po tem, ko ste opravili meritev,
bo program samodejno nadaljeval s standardnim testom

uteZi in kalibracijo na zunanji strani. Slika 64: Postopki kalibracije z utezjo

7.1.3. STANDARDNI TEST UTEZI IN KALIBRACIJA NA
NOTRANJI STRANI

Odstranite testno uteZ na zunaniji strani, kot kaZe slika 64, korak 3 ter jo pripnite na poloZaj
ure 12 na notranji strani. Zaprite $Citnik za kolo in pri¢nite s postopkom kalibracije. Po tem,
ko ste opravili meritev, je kalibracija z uteZzmi konc¢ana. Program se bo vrnil na tocko 7.0.

7.2. KALIBRACIJA GLAVNE OSI

7.2.0. ORODJA ZA KALIBRACIJO

Za kalibracijo potrebujete obiéajno kolo z
jeklenim platiS¢éem (14-17 incev). Oba koraka
postopka kalibracije sta opisana spodaj.

7.2.1. KORAK STEVILKA ENA

Glejte sliko 65. Namestite kolo in oznadite
notranji del platiséa in glavno os. Zaprite
SCitnik za kolo, da pri¢nete s kalibracijo glavne
osi. Po opravljenih meritvah razrahljajte kolo in
obrnite polozaj kolesa in glavne osi za 180

omm
@lInch
aGr

.. . (o] INNER
stopinj, nato pa kolo ponovno namestite na él e Ta]
8] [
0s.

7.2.2. KORAK STEVILKA DVE

Glejte sliko 66. Zaprite SCitnik za kolo, da pricnete s kalibracijo. Po tem, ko je meritev
koncana, je kalibracija koncana. Program se bo vrnil na tocko 7.0.

Slika 65

LINCOS®SLOVENIJA
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7.3. KALIBRACI]A Prikazovalnik Postopek
MERILNIKA A |

7.3.0. ORODJA, POTREBNA ZA
KALIBRACIJO

Za kalibracijo boste potrebovali posebno merilo
XSTD-02, ki je prilozeno napravi (glejte sliko 67).

b XSTD-02( ) 2

Slika 67: Merilo XSTD-02

Vstopite v program kalibracije, najprej postavite
merilnik v nicelni poloZaj (Slika 68, korak 1),
pritisnite gumb , da se na prikazovalniku izpise
napis »CL.a100«. Postavite priloZzeno merilo med
merilnik a in omarico naprave (korak 68.2) in nato
pritisnite gumb MY prikazovalnik bo izpisal
»a=XXX«, vrednost pa se bo spreminjala, ko boste

potegnili za merilnik (korak 68.3). Vrnite merilnik v Slika 68: Kalibracija merilnika a
prvotni polozaj in koncajte s kalibracijo. Program
se bo vrnil na tocko 7.0.

7.4. KALIBRACIJA MERILNIKA D

7.4.0. ORODJA, POTREBNA ZA
KALIBRACIJO 1

Za kalibracijo boste potrebovali posebno merilo
XSTD-02, ki je prilozeno napravi (glejte sliko 67).

7.4.1. KALIBRACIJA MERILNIKA
D, PRVI KORAK

Vstopite v program kalibracije, najprej postavite 2
merilnik v nicelni polozaj (Slika 69, korak 1), da se
na prikazovalniku izpise napis »CL.d dO«.

7.4.2. KALIBRACIJA MERILNIKA
D, DRUGI KORAK

Pritisnite gumb , da se na zaslonu izpiSe napis
»CL.d dl«. Postavite prilozeno merilo med
merilnik d in glavno os naprave (korak 68.2) in
nato pritisnite gumb M prikazovalnik bo izpisal 3
»d=X.XX«, vrednost pa se bo spreminjala, ko
boste potegnili za merilnik (korak 68.3).

Prikazovalnik Postopek

TV

LIN CO SE SLOVEN IJA Slika 69: Kalibraciia merilnika d




AVTOMATSKA CENTRIRNA NAPRAVA US-520
7.4.3. KALIBRACIJA MERILNIKA D, TRETJI KORAK

Pritisnite na gumb , da se vkljuci laserski indikator. Postavite erilnik v isto linijo kot
laserski indikator (glejte sliko 69.3) in nato pritisnite na gumb @ s tem je kalibracija

merilnika d kon¢ana. Program se bo vrnil na tocko 7.0.

7.5. KALIBRACIJA
MERILNIKA B

Vstopite v Zeleni zavihek v nastavitvah in
postavite plos¢o na razdaljo 300 mm od
merilnika b, kot to prikazuje slika 70.1 in
pritisnite gumb =

Premaknite plos¢o na razdaljo 100 mm od
merilnika b, kot to prikazuje slika 70.2. in
pritisnite gumb M@ s tem je kalibracija
merilnika b konc¢ana. Program se bo vrnil na
tocko 7.0.

POGLAVIJE 8:
OBICAJNE NAPAKE

Prikazovalnik Postopek
/

e R

RlELL) = (30005 !
/'

== .., [=—12

RCLb) @ | 1005

& oz sy “

.

Slika 70: Kalibracija merilnika b

8.1. OPIS OBICAJNIH SPOROCIL PRIKAZOVALNIKA

St. Sporocilo Opis St. Sporotilo Opis

1 “Ooff off” Ustavitev v sili z gumbom 2 “Go Go” Merjenje

3 - |” Snemanije kolesa z 4 “l-- - ” Namescanje kolesa z
avtomatskim avtomatskim
pripomockom pripomockom

5 “_ Stanje pripravljenosti 6 “a= xxx” Vnos parametra

7 “d= xxx” Vnos parametra 8 “b= xxx” Vnos parametra b

9 “al= xxx” | Vnos parametra al 10 “a2= xxx” Vnos parametra a2

11 “d1= xxx” | Vnos parametra d1 12 “d2= xxx” Vnos parametra d2

13 “e"” Polozaj ¢is¢enja na 14 “127” Polozaj ure 12
poloZaju ure 6

15 ” Opt “ Optimizacija 16 7 SPL ¢ Postopek SPL

17 “ Hid ” Stevilo naper v naginu 18 “spa1” Prva napera v nacinu
SPL1 SPL2

19 “sp2” Druga napera v nacinu 20 “ tol. CAL” Odstranjevanje teze
SPL2 pripomockov v nacinu

za uravnotezZenje
motornih koles

21 “dyn bal ” | Dinami¢no 22 “St.17~ “st. | Stati¢ni nadin 1~ stati¢ni
uravnotezZenje 3” nacin 3

23 “ALU -1- ALU nacin 1~7 24 “ALS -1- EALU nacin 1~2

7~ “ALU -7- 7~ “ALS -2-

LINCOS®SLOVENIJA
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AVTOMATSKA CENTRIRNA NAPRAVA US-520

Tabela 8: Opis obicajnih sporocil na

prikazovalniku naprave

Dy o caan N RESITEV

St. Sporocilo Napaka Mozna resitev

1 “Err 00”7 | - -

2 “Err 017 Ko pritisnete Zaprite §¢itnik kolesa. Ce se $e vedno pojavlja
gumb start, se sporocilo o napaki, se je pokvarilo stikalo s¢itnika.
sCitnik ne zapre. | Po navodilih v poglavju 6.2.1. izkljucite S¢itnik. Po

tem, ko zamenjate stikalo $¢itnika, ponovno
vkljucite s¢itnik.

Preglejte poglavje 6.1.3.8., da preverite nacin
vrtenja motorja. Preverite napajalno plosco, da

3 “Err 02”7 Hitrost vrtenja vidite, ¢e je motor vklju¢en. Mogoce je, da je motor
ne ustreza vklju¢en, vendar se os ne vrti — preverite, Ce se je
zadostni hitrosti | snel ali poSkodoval jermen.
vrtenja. Ce je vrtenje kot obicajno, vendar je hitrost nizka,

Preverite opticni elektri¢ni pretvornik.

Ce je prikazana hitrost naprave pravilna, vendar se
vam zdi, da je v resnici manjsa od 150 r/min,
preverite ustreznost elektriénega omreZja, ki mora
biti 60 Hz ali 50 Hz. Stopite v stik z distributerjem ali
proizvajalcem.

Ugasnite napravo in jo ponovno prizgite. Ce se

4 “Err 10” Merilnik A ne pojavi ista napaka, preglejte poglavje 6.1.3.5., da
deluje preverite delovanje merilnika A. Ce je delovanje

neobicajno, stopite v stik s servisnim centrom.
Medtem lahko merilnik A izkljucite, kot je to
opisano v poglavju 6.4.10 in vnesete vrednost a
rocno pred pricetkom uravnotezenja.

5 “Err 11”7 Merilnik A ni Preberite poglavje 7.3 in opravite kalibracijo
umerjen merilnika.

6 “Err 12”7 | Merilnika A Vrnite merilnik A v zacetni polozaj.
niste vrnili v
zacCetni polozaj

Ugasnite napravo in jo ponovno priigite. Ce se

7 “Err 15”7 Merilnik D ne pojavi ista napaka, preglejte poglavje 6.1.3.6., da

deluje preverite delovanje merilnika D. Ce je delovanje
neobicajno, stopite v stik s servisnim centrom.
Medtem lahko merilnik D izkljucite, kot je to
opisano v poglavju 6.4.10 in vnesete vrednost ad
rocno pred pricetkom uravnotezenja.

8 “Err 16”7 Merilnik D ni Preberite poglavje 7.4 in opravite kalibracijo
umerjen merilnika.

Ugasnite napravo in jo ponovno priigite. Ce se

9 “Err 207 Merilnik B ne pojavi ista napaka, preglejte poglavje 6.1.3.7., da

deluje preverite delovanje merilnika B. Ce je delovanje

neobicajno, stopite v stik s servisnim centrom.
Medtem lahko merilnik B izkljucite, kot je to opisano

LINCOS®SLOVENIJA




AVTOMATSKA CENTRIRNA NAPRAVA US-520

v poglavju 6.4.12 in vnesete vrednost b rocno pred
pricetkom uravnotezenja.

10 “Err 21”7 | Merilnik B ni Preberite poglavje 7.5 in opravite kalibracijo
umerjen merilnika.

11 “Err CAL” | Tovarniske Stopite v stik s proizvajalcem.
nastavitve niso
bile opravljene

12 “Err Dat” | Proces To pomeni, da ste med kalibriranjem naredili
kalibracije je bil | napako. Preglejte poglavje 7 in ponovno natan¢no
opravljen opravite kalibracijo po navodilih.
napacno

13 “ErrSYS” | Napaka sistema | Stopite v stik s servisno sluzbo distributerja.

Tabela 9: Seznam obicajnih napak in predlogi za resitve

POGLAV]JE 9: VZDRZEVANJE NAPRAVE

9.1. VZDRZEVANJE ELEKTRICNIH DELOV
NAPRAVE

Varovalke: FS1, FS2 so na FU in napajalni plos¢i na prednji strani.

To omogoca enostavno menjavo varovalk v primeru morebitnih nesrec.

Po tem, ko odprete glavno stikalo, se lahko zgodi, da naprava ne pri¢ne z delovanjem. To
tezavo lahko resite tako, da zamenjate varovalko, pred tem pa odstranite zunaniji del.

9.2. VZDRZEVAN]JE VIRA STISNJENEGA ZRAKA

Uporabljajte locevalec olja in vode, pri tem pa pazite, da redno praznite rezervoar iztoene

vode.
Redno vzdrzujte nivo olja v rezervoariju.

Vsaka dva meseca preglejte vse zracne poti, da se prepricate, da nikjer ne prihaja do
puséanja.

9.3. MENJAVA JERMENA

Prosimo, zamenjajte jermen po tem, ko opravite 100.000 delovnih procesov na napravi.

9.4. MENJAVA KONUSOV IN MATICE

Po daljsi uporabi se tako nastavki kot hitrozatezna matica izrabijo. Priporocljivo je, da
nastavek zamenjate, ko je nosilna kapaciteta nastavka manjsa od 0.1 mm ali ko ima povrsina
konusa vidno poskodbo, vdrtino ali je bila uporabljena ve¢ kot 20.000-krat.

Obraba hitrozatezne matice prav tako vpliva na ucinkovitost procesa merjenja, zato
priporo¢amo, da jo zamenjate po 20.000-¢i uporabi.

LINCOS®SLOVENIJA
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POGLAV]JE 10: NADOMESTNI DELI

Tabela 10: Seznham nadomestnih delov

NO. Code Name Note
1 01.21.50.01 Taper sleeve 1
2 01.21.50.02 Taper sleeve 2
3 01.21.50.03 Taper sleeve 3
4 01.21.50.04 Taper sleeve 4
5 01.21.50.05 Quick nut
6 Ql1.1.1 Oil-water separator
7 01.23.07.01 Belt
8 Y.1.19.1.8 Fuse

POGLAVJE 11: DODATEK
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11.1.2. ELEKTRICNA NAPELJAVA

laser lighting assembly

raster

R R atta

Piezoelectric c3 —
Sensor 1

12"Lazer

i
Y
[
N
N
o
2
A

6 Lazer

d

C4

i
Y
[
w
N
U

¢ i au
1 C2
|:| J4-10[q¢]
. . — Auto Ruler
Piezoelectric
Sensor 2 Sensor Board J1-10
8 |
CPU Board
1.
> ,_,M

'ﬁ%ﬂds =

o b le = 2
E| FS2 2A J E

FS1 1A
|M2|M1| N| N |K1| N | L |J9
1 1

Y M2 [m1|N N1 L
1))

(1

Ultasonic ruler

PEE E

Qs FU2A ~220-240V

- —_ L

~ N

CPU Board

LINCOS®SLOVENIJA



